Road-Scanner C

"Versao compacta” do Sistema de
Mapeamento Movel

A FARO® e a SITECO anunciam o Sistema de
Mapeamento Mével Road-Scanner C

A FARO e a Siteco se uniram para oferecer uma solucao de
SITECO mapeamento movel para os clientes que precisam de recursos
de digitalizacdo em 3D a laser para topografia rodoviaria. A
FARO divulgara o Road-Scanner C usando sua rede global de
vendas, enquanto a Siteco sera responsavel pela venda e pelo
suporte as unidades, além da garantia. Com essa colaboracgao,
os clientes aproveitam a rede de vendas da FARO e a tecnologia
de mapeamento movel da Siteco.

RECURSOS

» Design portatil, compacto e com calibracao automatica
compativel com qualquer veiculo

» Software de post-processing para geracdo de imagens e
gerenciamento da nuvem de pontos

» Plugins para AutoCAD®, ArcGIS® e Microstation

) Sistema de gerenciamento de ativos e pavimentacao de rodovias
» Camera esférica LadyBug 5 (6 x 30 megapixels)

» Sistema de Navegacao Inercial (INS) de alta precisao

» Scanners a laser FARO Focus®® que podem ser usados
como scanners 3D autbnomos sem calibracao

A solucao mais completa em mapeamento mével Pacote completo para planejamento,

Os scanners a laser FARO Focus®® podem ser execucao e entrega de dados de projetos

separados do sistema e usados como scanners 3D O Road-Scanner C esta equipado com um conjunto

autébnomos sem perda de calibragdo. Essaflexibilidade de softwares para importar e editar o banco de

a um prego competitivo € unica no mercado. dados geograficos do projeto. Esse software permite
monitorar a precisdo da topografia e a qualidade das
imagens e nuvens do ponto.




Componente GNSS-IMU
Canais

Estabilidade de tendéncia
do giroscépio

Desvio de tendéncia

do giroscépio

Especificacoes fisicas e ambientais
Tamanho 600 x 600 x 900 mm

GPS + GLONASS L1/L2

0,1°-1°h Peso aproximadamente 50 kg

0,1°-1°h Temperatura de operacao -5°Ca40-°C

Componentes de geracao de imagens Precisao

< 2 cm com pontos de

Camera esférica Ladybug5 controle (GCPs)

cameras de 6 x 5 megapixels | Precisao absoluta

Precisao relativa do

sistema LIDAR 1a7mm

Cameras GigaEthernet até 7 x 4 megapixels

500 x 520 x 170 mm (corpo) + 800 mm da
antena e cdmera LadyBug

Peso 35 kg aproximadamente (sem scanners a laser)

DimensoOes da maleta
de transporte

Tamanho

600 x 600 x 600 mm

Temperatura ambiente
Comprimento do cabo

5 a 40 °C (scanner a laser)

. 5m
de energia
Comprimento do cabo Até 10 m
da antena

Tensao da fonte de energia

12 V (fonte externa)

Consumo de energia

Maximo de 200 W

Vida util da bateria

Aproximadamente 2,5 horas quando nao estiver
conectado ao alternador do carro

Manutencao/calibracao

Anual para scanners a laser

Armazenamento de dados

Disco interno SSD de 500 GB (slot disponivel para
o segundo disco)

Controle do sistema

Via conexao de area de trabalho remota (opcéo de
cabo HDMI além de teclado e mouse sem fio)

Saida de dados de imagem

8, 12 ou 16 bits

Formato de dados de imagem

RAW ou JPEG

Sensor

Sony ICX655 CCD x 6,2/3", 3,45 pm

Resolucao

2048 x 2448 (30 MP, ou seja, 6 x 5 MP)

Taxa de Quadros por Segundo

10 FPSs com compactacao e 5 FPSs
sem compactacéao

Consumo de energia

12224V, 13 W via GPIO

Conexao

5 Gbit/s, USB 3.0

Protecao ambiental

1P65

2de3



Precisao de posicao (absoluta)

20 a 50 mm (tipica)

Precisao de movimentacao

0,015 graus

Marcacéo real

0,025

Temperatura

-40 °C a +75 °C (em operacao)
-55 °C a +85 °C (de armazenamento)

Software

Hardware

SOFTWARE DE COLETA: ROAD SIT-SURVEY
E um software para importar e editar o banco de
dados geograficos do projeto com facilidade.

BANCO DE DADOS GEOGRAFICOS DE
RODOVIAS E GESTAO DE OBJETIVOS

O plugin ArcGIS permite organizar todos os dados
coletados em uma base de dados geograficos. A
meédia quadratica (RMS) é exibida no ambiente GIS
para analisar a localizagdo da calibracdo por pontos
de controle (GCPs)

CALIBRAGZ\O POR PONTOS DE CONTROLE
(GCPs)

Algumas funcdes avancadas estao disponiveis para
correcao das trajetérias com GCP, garantindo a
precisdo em centimetros mesmo com condicdes
ruins de GPS.

DETECCAO DE CARACTERISTICAS -
RENDERIZAGZ\O DE NUVENS DE PONTO

Uma grande variedade de fungdes de desenho esta
disponivel para gerar mapas detalhados de forma
rapida e eficiente. Algumas dessas func¢des incluem
buffers e se¢cdes em um plano genérico, ajustes para
pontos a laser ou elementos de vetores, deteccdo de
contornos e superficies, uso de cores nos pontos por
elevacao, reflectancia e cor real.

PRE-REQUISITOS

SCANNERS A LASER DA FARO

Os scanners a laser FARO Focus®® com design compacto
e leve, alcance aprimorado e operacdo simples e intuitiva
permitem medicdes rapidas e precisas.

SISTEMAS DE NAVEGAQZ\O INERCIAL

O Road-Scanner C pode ser equipado com uma
grande variedade de sistemas de navegacao.
Todos os modelos incluem antenas e receptor(es)
de GPS, unidade de medida inercial (IMU),
instrumento de medicéo de distancia (DMI) e o
software de post-processing com filtro Kalman
fornecido pelo fabricante.

CAMERA ESFERICA LADYBUG5

O sistema de cameras esféricas Ladybug5 para
geragcao imagens oferece uma resolucao de 30
megapixels, 90% de cobertura esférica, interface
USB 3.0 de 5Gbit/s com excelente qualidade de
imagem e maxima flexibilidade de usuario.

UNIDADE DE CONTROLE

A unidade de controle integrada ao sistema ¢ um PC
com microprocessador Intel® Core 17 e 3 discos SSD
removiveis de 0,5 Tb. Essa unidade de controle pode
ser operada via iPAD ou laptop conectado por cabo
Ethernet ou no modo Bluetooth

A licencga de software da Siteco (Road-SIT, Road SIT Survey) pode ser instalada no Windows 8 ou em versoes
posteriores. A configuragdo recomendada € o processador Intel Core i7 com 16/24 GB de RAM.

Para obter mais informagdes, ligue para 0800.892.1192

Ou acesse www.faro.com
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