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分析、绘制图表和重建犯罪、撞车和火灾现
场，以生成出色的法庭演示

对于公共安全专业人员来说，分析、绘制图表和重建现场——无论是犯罪、撞车、火灾还是
事前规划——都需要高级的专用软件。仅靠硬件是不够的。

FARO® Zone 软件项目组合包括集成点云配准功能的 Zone 3D Expert Plus，以及升级版 
Zone 3D Expert 和 Zone 2D。 

配备这些解决方案后，警察、犯罪现场调查员、车祸重建专家、消防部门、安全专家和法律
团队可以更快地完成调查并生成卓越的法庭可交付成果。

取证现场调查

犯罪现场调查员可以使用经验证的法
医工具重建事件，从而对血迹、弹道

和现场证据进行精确分析。

撞车重建专家依靠其高级的分析能
力，创建精确的图表、逼真的动画和

基于物理的重建， 
全面了解碰撞情况。

绘制车祸报
告示意图

Zone 2D 创建令人信服的车祸现场图
表，类似于执法部门撞车报告附带的

图表。

将图表保存为 报告系统所需的格式、
大小和位置。

事前规划

利用谷歌地图或无人机数据拍摄的
航拍图像，制作易于阅读的事前和威

胁评估图表。

添加 2D 平面图或建筑图表以显示
门、楼梯、电梯、控制面板、危险材料
等。导出并附加到您的调度或预规划

系统中。
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FARO Zone：适用于所有现场的可扩展软件— 
从基本的 2D 图表到高级的 3D 分析

FARO Zone 2D 是创建 2D 撞车和犯罪报告图表以及详细的
事故前预规划的理想软件。它具有成本效益且可扩展，为最初
响应者提供清晰、准确的文件，支持调查和现场决策。

Zone 3D Expert 允许调查人员构建精确的 3D 重建，进行高级的
撞车和犯罪现场分析，并在法庭上以令人信服的视觉和动画清晰呈
现现场。集成的 FotoPoints 摄影测量学将无人机、手机和相机影
像转换为 3D 数据，其完全数据无关的工作流程支持所有主要捕获
设备的 3D 点云。Zone2Go 是 Zone 2026 的新增功能，新增了导
出 3D 导航数字案件文件功能，其中包含所有现场证据和媒体。

Zone 3D Expert Plus 直接从 FARO 地面激光扫描仪（包括 
Focus Premium、Premium Max、Core 和新的 Blink 成像激光
扫描仪）注册点云数据，无需额外软件。它专为小型到中型扫描任
务设计，提供完整的捕获到分析工作流程，以及一种简化、数据无
关的处理点云数据的方法。

“Zone 正好满足了我作为独立碰撞重建专家的需求。该软件直观且功能全面。”

	 John Rusted，碰撞调查顾问
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2D 图表
用简洁易懂、便于法庭演示的图示，
展现刹车痕迹、车辆位置、撞击点、
弹道、证据位置和现场布局。

Zone2Go 2.0
无需特殊软件，即可导出包含 3D 数据、测
量数据、图表、图像、视频等的数字案例文
件。通过增强的全景 3D 导航，调查员可以
探索所捕获的整个环境。Zone2Go 2.0 支持 
Focus、Blink、Orbis、FotoPoints 摄影测量
学和 iPhone LIDAR，提供一种数据无关的方
式来分享和查看撞车及犯罪现场。

卫星图像 A.I. 车辆检测
和清理
使用 A.I. 功能协助清理任何 
Google、Bing 或航拍照片中的
车辆。

了解您的特征

探索下方列出的特征，这些特征可在 Zone 2D、 
Zone 3D Expert 和 Zone 3D Expert Plus 中获得。
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证据标记图例工具 2.0
使用所有证据标记创建图例，显示标语牌
的标题和描述。将多个文件附加到证据标
记上，并选择双面或四面标记​，从而实现

更清晰、更有条理的案件记录​

工作流程和收藏夹	
生产率工具

访问并遵循常见的逐步工作流程，
提高效率并增强知识保留

Axon 2.0 Evidence.com 	
登录系统

连接到 Axon 的 Evidence.com，即可将
您的绘画和项目直接上传和下载到安全

帐户，简化数据传输并减少错误。

“Zone 的优化确保即使是复杂的场景也能保持可访问性和响应速度。”
	 Bryon O'Neil，	

刑事专家
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适用于法庭的 	
3D 可交付成果
展示准确、令人信服的二维和三维图
表，以及三维鸟瞰和导览视频

动画
视觉重建，用于向法官和陪审团解释
复杂事件、证据或场景

有效现实 (360° 全景动画) 
& VR
将 Zone 动画转换为 360° 全景动
画，使用户能够以任意方向观看

获取 Zone 3D Expert 和 Zone 3D Expert Plus 独有的高级功能。
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摄影测量学和视频测量学 
- FotoPoints

使用 FotoPoints 将无人机/手机/相
机的图像和视频转换为 3D 数据。处

理 DJI 和 Skydio 的 RTK 嵌入式无
人机图像

MassZone 碰撞预测
创建预测碰撞及其影响的动画，例
如车辆路径、轮胎痕迹和损坏情况

撞车分析工具 	
(Crash Power Tools)

将事件数据记录器数据转换为动画，进
行动量分析、碰撞分析，从绕 Z 轴旋转
计算临界速度，进行滑行分析，并生成
时间/距离报告。自动导入 EDR 数据以

构建撞车动画。还支持 Bosch、Tesla 和 
GIT 检索。

“FARO Zone 3D 是我工作中的重要工具。没有它，制作详细且科学准确的车祸重建将耗
时更多，视觉效果也会大幅降低。” 

	 Bobby Jones, 	
撞车和犯罪现场重建专家
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犯罪现场分析工具 
(Crime Power Tools)
进行弹道分析、血迹模式分析，并创
建证人视角以直观显示现场

正射影像和基于密度的正
射影像
根据垂直线上点的密度创建点云数
据的正射图像轮廓，例如建筑物、平
面图或车辆的轮廓

环境工具
可视化太阳角度、阴影、天气条件、光照
强度和地面覆盖，增强撞车和犯罪现场
重建。新的太阳计算器可基于日期和时间
精确定位太阳的位置

“我非常欣赏 FARO 不断开发和改进 FARO Zone 程序。同时提供非常出色的支持。”

	 John McManus，	
PE，咨询工程学服务
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点云配准
一款用于点云配准的全功能软件解决

方案，包含配准报告和清理工具。软件
内 Focus 和 Blink 激光扫描仪加工和

配准提供安全的离线工作流程。

3D 碰撞
通过将受损车辆的点云与未受损的参
考模型进行比较，测量车辆的形变和

压溃强度

点云工具
导入并合并来自多个来源的点云数

据，包括激光扫描仪、Blink 成像激光
扫描仪、无人机、智能手机 LIDAR （

如 SiteScape）等

解锁最先进的功能，这些功能仅在 Zone 3D Expert Plus 中可用。

激光扫描仪和无人机三维
数据的组合
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软件比较

功能 Zone 2D Zone 3D Expert Zone 3D 	
Expert Plus

2D 图表

Zone2Go

卫星图像 A.I. 车辆检测和清理

证据标记图例工具

工作流程和收藏夹生产率工具

Axon 2.0 Evidence.com 登录系统

车辆规格数据库

超过 8,000 个 2D 符号和 3D 模型

全站仪及坐标数据表导入

适用于 3D 法庭的可交付成果 -----

     ▶ 3D 图表 -----

     ▶ 3D 鸟瞰和导览视频 -----

     ▶ 动画 -----

     ▶ 有效现实（360° 全景动画）& VR -----

摄影测量学和视频测量学 - FotoPoints 
(将无人机/手机/相机的图像和视频转换为 3D 数据) -----

MassZone	
 碰撞预测 和动画 -----

撞车分析工具 (Crash Power Tools) -----

     ▶ 将事件数据记录器（EDR）数据转换为动画 -----

     ▶ 动量分析工具 -----

     ▶ 碰撞分析 -----

     ▶ 滑移分析 -----

     ▶ 来自绕 Z 轴旋转的临界速度 -----

     ▶ 动画的时间/距离报告 -----

犯罪现场分析工具 (Crime Power Tools) -----

     ▶ 子弹轨迹 -----

     ▶ 血迹形态分析 -----

     ▶ 证人视角 -----

正射影像和基于密度的正射影像 -----

环境工具
逼真的光照、天气和环境效果 -----

点云工具 -----

     ▶ 从各种来源导入点云
        （激光扫描仪、无人机、手机 LiDAR（如 SiteScape）等） -----

     ▶ 合并来自多个来源的点云 -----

点云配准 与配准报告和清理  
（仅支持 FARO Focus 和 Blink） ----- -----

3D 碰撞
体积碰撞分析 ----- -----
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规格

支持的文件格式
供应商 文件类型 扩展

Autodesk FBX FBX

Wavefront OBJ OBJ

Autodesk DXF/DWG dxf/dwg 2018 格式（最高版本 2025）

----- e57 e57

----- PTS PTS

Kronos Group GLTF GLTF

FARO - CAD Zone 图表 czd

FARO - ARAS 图表 Ahd，arscene，blz

----- LAS/LAZ LAS/LAZ

FARO LSProj LSProj

FARO CDT 坐标 数据；csv、txt、xyz.....等多种

系统要求
建议： Zone 2D Zone 3D Expert Zone 3D Expert Plus

操作系统 Microsoft Windows 10/11（64 位） Microsoft Windows 10/11（64 位） Microsoft Windows 10/11（64 位）

处理器 Intel i5 或同等产品 Intel i7 或同等产品 Intel i9 或同等产品

RAM 4 GB 64 GB+ 64 GB+

硬盘 8GB 用于安装
256GB 可用空间用于操作

12GB 用于安装，并且 SSD 上有 
1TB+ 可免费用于图像/点云数据

处理

12GB 用于安装，并且 SSD 上有 
1TB+ 可免费用于图像/点云数据

处理

显卡
Direct 11 兼容显卡，例如 NVIDIA® 

Quadro 2000、GeForce 400+
、RadeonHD4000+ 或更好的显卡

GeForce GTX 1650 或更高版本；
如果平铺大型图像 8GB+

视频内存最小值
注意：FotoPoints 功能需要支持具有 3.0 及更

高计算能力的 CUDA 的 NVIDIA 显卡。要确保您
的 GPU 受支持，请参阅支持 CUDA 的 NVIDIA 

显卡列表

GeForce GTX 1650 或更高版本；
如果平铺大型图像 8GB+

视频内存最小值
注意：FotoPoints 功能需要支持具有 3.0 及更

高计算能力的 CUDA 的 NVIDIA 显卡。 要确保您
的 GPU 受支持，请参阅支持 CUDA 的 NVIDIA 

显卡列表

VR 要求 ----- Oculus Rift 或 HTC Vive 以及耳机
所需端口

Oculus Rift 或 HTC Vive 以及耳机
所需端口

技术规格
硬件 最低要求* 建议： 高性能 (VR)

处理器 Intel i5 或同等产品 Intel i7 或同等产品 Intel i9 或同等产品

RAM 16GB 64GB 128GB

硬盘 1TB 1TB+ SSD 2TB+ SSD

显卡 GTX 1650
Quadra 2000

GeForce RTX 2060+
Quadra RTX 2000+

GeForce RTX 3070+
Quadra RTX 4000+

* 显卡制造商一直在更改其命名方案。如有疑问，欢迎随时咨询。*不支持虚拟机器/远程桌面设置

支持的 NVIDIA 显卡和驱动
NVIDIA 显卡驱动程序 Win11 x 64 Win 10 x 64

4000、5000、6000 和 8000

551.52

P6000、P5000、P4000、P2000、P2200 和 P5000

M520、M6000、M5000、M4000、M2000 和 M2200

K5200、K4200、K2200、K620 和 K420

K5000、K4000、K2000 和 K6000

所支持的语言
中文 | 英语 | 法语 | 德语 | 意大利语 | 日语 | 葡萄牙语 | 西班牙语



1

© 2026 FARO® INSIGHT，AMETEK®, Inc. 旗下公司，保留所有权利。
FARO 是 FARO Technologies 在美国和其他国家/地区的注册商标。 修订日期：2026 年 2 月 3 日

遍布全球的本地办事处。访问 FARO.com 了解更多信息。


