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FARO® Orbis™: 하나의 고품질 모바일 및 
플래시 스캐닝 솔루션을 통해 속도, 다양성 및 

정확성 결합
FARO Orbis를 소개합니다 - 세상을 더 빠르고 스마트하게 이해하기 

위한 고급 모바일 스캐닝 솔루션입니다. 업계 전문가를 염두에 두고 
설계된 이 새로운 솔루션을 활용하여 프로젝트의 워크플로우를 

간소화하고, 인적 오류를 최소화하며 생산성을 극대화 할수 
있습니다. Flash Technology™을 통해 구동되며 고정 스캔 

기능이 탑재된 이 최첨단 모바일 스캐닝 솔루션을 통해 
데이터 취득의 미래를 개척하고 프로젝트의 효율성과 

빠른 속도를 실현합니다.

프로젝트 
워크플로우 

간소화, 인적 오류 
최소화 & 생산성 

극대화
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빠른 모바일스캔 그리고  양질의 Flash Scan을 하나의 기기에서 
Orbis는 포괄적인 모바일 스캐닝 솔루션에서 속도와 정확성 사이의 균형을 잡습니다.최신 스캐닝 기술을 
갖추고 FARO Flash와 통합된 Orbis는 높은 수준의 정밀도의 스캔 밀도를 제공합니다.Orbis로 작업 
현장을 걸어 다니며 동적 스캔을 캡처하거나 스캐너를 포함된 모노포드 액세서리에 부착하여 복잡한 
배관과 같은 주요 영역의 플래시 스캔을 단 15초 만에 수행할 수 있습니다.

10X 더 빠른 측량 방법
모바일 스캔은 기존 측량 방법보다 10배 빠르게 작업 현장 전체를 캡처할 수 있어 시간과 비용을 
절감합니다. 캡처 속도가 빨라지면 시간과 비용이 절감되고 현장의 작업을 중단하지 않고 실시간 의사 
결정이 가능합니다.

재현성, 재현성, 재현성
Orbis를 사용한 매핑은 더 빠른 데이터 캡처를 통해 시간 경과에 따른 변화를 추적하기 위한 반복 
스캔 프로세스를 간소화하여 가동 중단 시간을 크게 줄여줍니다. 옵션으로 제공되는 클라우드 처리와 
4D 데이터 비교 기능을 FAROSphere® XG에통합하면 진행 상황 추적과 프로젝트 관리가 원활하고 
효율적으로 이루어집니다.

간편해진 스캐닝
Orbis의 컴팩트한 디자인은 실시간 데이터 피드백과 Advanced software 자동화 기능과 결합되어 
고품질의 데이터를 손쉽게 캡처할 수 있게 해줍니다.  이는 복잡한 매핑과 측량 작업을 단순화해 광업, 
건설, 도시 계획 등 여러 산업 분야에서 데이터 취득을 더 효율적으로 만들어줍니다.

동급 최고의 SLAM 제공
실제 적용 분야에서의 고객 피드백과 혁신적인 동향이 결합되어 오늘날 Orbis를 구동하는 첨단 SLAM 
(Simultaneous Localization and Mapping) 알고리즘이 만들어 졌습니다. GeoSLAM의 독점 SLAM 
기술로 인하여 구동되는 Orbis는 최고 수준의 신뢰성을 제공하며 가장 까다로운 작업 현장에서도 
데이터를 취득할 수 있습니다.

모든 요구 사항에 알맞는 다양한 처리 옵션
FARO는 클라우드와 데스크톱 소프트웨어 포트폴리오를 통해 데이터 처리의 전반적인 해결책을 
제공합니다. FARO Sphere XG에서의 클라우드 기반 처리와 저장 옵션을 사용하여 이해관계자에게 
포인트 클라우드 정보를 제공할 수 있습니다. 또한 FARO Connect를 사용하여 데이터를 로컬에서 
처리하는 방법도 선택할 수 있습니다.FARO SCENE과 Interactive registration 기능을 사용하여 지상 
레이저 스캐너의 데이터를 제어하여 플래시 스캔을 정렬함으로써, 데이터의 품질과 정확성을 더욱 높일 
수 있습니다.
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고객을 생각하며 설계한 혁신적인 소프트웨어
혁신적이고 사용자 친화적인 소프트웨어 패키지는 좋은 데이터 출력과 좋지 않은 데이터 출력 간의 
차이를 만들어낼 수 있습니다. FARO는 소프트웨어 솔루션을 최적화하기 위해 업계 전문가와 협력하여 
전문 지식을 확보하고, 효율적이며 효과적인 워크플로우를 실현합니다. 우리는 사용자가 3D 데이터에서 
최상의 결과를 얻을 수 있도록 완전한 클라우드 및 데스크톱 소프트웨어 포트폴리오를 제공합니다.

고급 모바일 애플리케이션, FARO Stream™은  Orbis 
와 원활하게 통합되어 스캔 경험을 획기적으로 향상하고 최적화합니다.

실시간 피드백 
기능을 통해 스캔 결과를 

실시간으로 확인하며 놓치는 
부분 없이 정확한 데이터를 

확보할 수 있습니다.

기준점 및 플래시 스캔 
버튼을 누르면 Stream 앱 

내에서 기준점과 플래시 스캔을 
모두 캡처할 수 있습니다. 

FARO SphereXG로  
데이터를 직접 업로드하여  
작업 현장에 있으면서도 

클라우드 기반 서비스를 통해 
데이터를실시간으로 처리하고 

저장할 수 있습니다. 
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FAROSphere® XG 디지털 현실 플랫폼을 워크플로우와 통합하여 클라우드 환경에 손쉽게 스캔을 
업로드할 수있습니다. 어디서나 편리하게 액세스, 확인, 측정, 공유 그리고 이해 관계자와 협업하여 

프로젝트에 대한 통합된 관점을 제시할 수 있습니다. FARO 뿐만 아니라 다른 캡처 장치로 얻은 
모든 포인트 클라우드와 360º 사진 캡처를 탐색하고 비교할 수 있습니다.

데이터 취득 클라우드에 업로드 데이터 공유
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FARO Connect만의 강력한 이점
포인트 클라우드 및 이미지 데이터의 원활한 관리를 위한 최고의 데스크탑 솔루션입니다. 업계를 
선도하는 SLAM 알고리즘을 활용하여 포인트 클라우드를 처리 및 시각화하고, 작업을 간소화하는 
자동화 도구를 통해 워크플로우를 개선할 수 있습니다. FARO Connect를 통해 Orbis 경험을 
향상시켜 작업 방식을 정확하고 효율적으로 재정의할 수 있습니다.

자동 지오레퍼런싱(Georeferencing)
워크플로우에 반사 타겟이나 제어점을 포함시켜 FARO Connect 내에서 포인트 클라우드 데이터를 자동으로 
지오레퍼런싱을 할 수 있습니다. 소프트웨어는 알려진 제어점에서 측량된 반사 타겟을 자동으로 인식하고, 그 

타겟의 위치를 사용하여 포인트 클라우드를 실세계의 특정 위치에 매핑합니다. 또는 스캐너를 알려진 제어 지점에 
잠시 놓으면 해당 정보가 포인트 클라우드 내에 저장됩니다. 

자동 포인트 클라우드 색상화
Orbis의 통합 카메라를 활용해 파노라마 이미지를 캡처하고 Connect 내에서 포인트 클라우드 데이터를 RGB

로 색상화할 수 있습니다. Connect는 단일 자동화 워크플로를 통해 데이터를 처리하고, 파노라마 사진을 
만들고, 그 이미지를 포인트 클라우드에 매핑하여 해당 데이터를 색상화합니다.

데이터 처리 및 소유권
FARO Connect에서 로컬 처리를 이용하면 데이터의 완전한 소유권을 

유지하면서 필요에 따라 반복적으로 데이터를 처리할 수 있습니다. 또한, 
포인트 클라우드 데이터를 옵셔널한 FARO Sphere XG 클라우드 서비스에 

업로드하여 다른 이해 관계자와 동기화하여 협업할 수도 있습니다. 이는 제3
자의 소유권 없이 데이터의 처리와 저장을 유연하게 관리하며, 안전하고 투명한 

협업을 가능하게 합니다.

자동 데이터 필터링
Connect에는 포인트 클라우드 데이터에서 최상의 결과를 도출하기 

위한 다양한 자동 필터링 도구가 포함되어 있습니다. 이 도구들은 
이상치(outlier) 제거, 표면 노이즈 감소, 과도한 지점 제거 등의 
기능을 포함하고 있어 최종 데이터 출력의 품질을 향상시킵니다. 

이 필터링 도구들은 Connect 내에 내장되어 있으며 다른 데이터와 
자동으로 적용될 수 있습니다.
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광산 측량 최적화 그리고 안전 개선
Orbis와 함께 높은 효율성, 안전성, 정확성으로 광산 업계에 혁명을 일으킬 수 있는 변화를 경험할 수 있습니다.  
암벽을 분석해 수렴을 검토하거나 재고 더미의 부피를 계산하는 것과 같은 작업에서도 Orbis를 통한 데이터 취득은 
생산성을 높이는 동시에 안전성을 향상시킵니다. 

건설 프로젝트의 잦은 분석을 위한  
빠른 데이터 취득
Orbis를 활용하여 AEC(건축, 엔지니어링, 건설)의 미래로 한 발짝 나아갈 수 있습니다. 3D 리얼리티 캡처 기술이 프로젝트 
실행 방식을 변혁하는 과정을 직접 경험해보실 수 있습니다. 간소화된 워크플로와 실시간 데이터 통합을 적용하여 
효율성과 협업 능력을 향상합니다.

수렴 분석: 생산을 중단시키지 않고 암석의 변형을 검토해 
안전성을 향상시킵니다. 

수직 샤프트 검사: Orbis의 다양한 활용성을 이용해 Cradle 
액세서리와 함께 스캐너를 수직 샤프트 아래로 내려 스캔할 수 
있습니다. 

	y 진행상황 트레킹: 모바일 및 플래시 스캔을 활용하여 
현장의 진행 상황을 지속적으로 업데이트하고, 
이해관계자를 위한 지속적인 문서화를 제공합니다. 

	y 빌딩 정보 모델링: 건설 현장을 주기적으로 빠르고 
효율적으로 스캔하고 포인트 클라우드 데이터와 CAD 
모델을 비교합니다.

생산 진행 상황 매핑: 잦은 데이터 취득을 통하여 광산 
작업이 순조롭게 진행되고 있는지 확인할 수 있습니다. 

비축량: 빠르고 반복 가능한 스캔을 통해 비축량에 대한 체적 
데이터를 최신 상태로 유지합니다. 

	y 자산 관리: 효율성과 속도의 향상을 통해 건물 데이터 
취득이 개선되어, 자산 관리 방법에 혁신을 가져옵니다.

	y 지리공간: Orbis는 지리공간 프로젝트를 위한 빠르고 
안전한 데이터 취득을 제공하며, 워크플로우를 
개선하고 더 큰 현장도 데이터를 짧은 시간 내에 취득할 
수 있도록 돕습니다.
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성능
일반

범위 120m

초당 포인트 640,000

시야각 360° x 290°

LIDAR 채널 수 32 

카메라 매초 캡처되는 8백만 픽셀의 풀 360° 이미지

모바일 스캐닝 

정밀도1 5mm

궤적 & 매핑 GeoSLAM  기술로 구동되는 강력한 SLAM

설정 자동 표준 및 사전 설정 처리 환경

고정 플래시 스캐닝 

정밀도1 2mm

기간 15초 색상 포함

해상도 19M 포인트(13mm @ 10m)

등록 GeoSLAM 기술을 통한 실시간 및 완전 자동화

일반
환경 실내 및 실외

레이저 등급2 1등급 안전 레이저 

무게 스캐너: 2.10kg, 데이터로거: 0.95kg, 
 배터리: 0.55kg

운송 케이스 치수 500mm x 625mm x 250mm

작동 온도 0° ~ +40°C

제조업체 보증 1 년

운영

스탠드얼론 운영 데이터 캡처를 시작/중지하는 버튼 하나; 플래시 
스캔을 캡처하는 버튼 하나

스마트폰 조작
FARO Stream 앱(iOS 및 Android용): 스캐너 
제어, 실시간 데이터 시각화, FARO Sphere XG
와의 클라우드 프로세싱 직접 동기화 기능 포함

컨트롤 포인트 캡처 정렬 및/또는 지리 참조를 위한 Stop-and-Go, 
체커보드, 반사 및 구형 타겟

사전 등록 원할 경우, 여러 모바일, 플래시 및/또는 FARO 
Focus 스캔을 등록할 수 있습니다.

구성
•	 데이터로거가 달린 어깨 스트랩을 가진 핸드헬드
•	 스캐너와 데이터 로거가 함께 부착된 모노포드
•	 액세서리 사용 가능: 차량용 마운트, 백팩, 크래들 

스캐너 방향 어떤 방향으로도 사용 가능(수직, 거꾸로, 옆으 
로 등)

배터리 지속 시간 보통 3시간

내부 저장소 512 GB, 최대 50시간 연속 데이터 캡처 가능

데이터 전송 WiFi, RJ45 또는 USB 스틱으로 직접 연결

데이터/처리

데이터 강도 (Intensity) 및 색상이 있는 포인트 클라우드,
360° 이미지, 궤적 (Trajectory)

원시 모바일 데이터 
크기 350MB/분 비압축

플래시 스캔 데이터 
크기 125MB

소프트웨어 처리 모바일 및 플래시 스캔을 위한 FARO Connect, 
Advanced Registration을 위한 FARO Scene

클라우드 처리 FARO Sphere XG로 완전 자동화

내보내기 파일 포맷 모바일 스캔: E57, LAS, LAZ, PLY, TXT -  
플래시 스캔: E57

성능사양
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개정: 2024년 2월 8일

전 세계 현지 운영. 자세한 내용은 FARO.com을 참조하십시오.

시스템 개요
FARO Orbis GeoSLAM 기술로 구동되는 모바일 스캐너로, 하나의 장치에서 이동식과 고정형 플래시 스캐닝을 모두 제공합니다

FARO Stream FARO Orbis와 FARO Focus 레이저 스캐너의 현장 작업을 위한 모바일 앱

FARO Connect FARO Orbis와 구 GeoSLAM 모바일 스캐너를 위한 데스크톱 처리 소프트웨어

FARO Scene 모든 3D 리얼리티 캡처 데이터를 위한 데스크톱 등록 소프트웨어 

FARO Sphere XG FARO Orbis를 포함한 모든 리얼리티 캡처 데이터를 위한 클라우드 기반 플랫폼
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